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ПРОФЕСИОНАЛНИ НАПРАВЛЕНИЯ 

И СПЕЦИАЛНОСТИ

5.5. ТРАНСПОРТ,

КОРАБОПЛАВАНЕ 

И АВИАЦИЯ

5.5.2 Технология и управление на транспорта

5.5.3 Експлоатация на флота и пристанищата

5.5.4 Технологии и логистика на водния транспорт

ОБРАЗОВАТЕЛНО-КВАЛИФИКАЦИОННА 

СТЕПЕН ЗА „БАКАЛАВЪР“ И „МАГИСТЪР“:

Инженер по транспорта
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НАУЧНИ НАПРАВЛЕНИЯ
• Оптимизация на превозите на пътници и товари;

• Логистика и моделиране на процесите в 

транспорта;

• Организация, безопасност и управление на 

движението на транспорта;

• Интелигентни системи в транспорта.

НАУЧНА СПЕЦИАЛНОСТ ЗА ОНС

«ДОКТОР»:

Управление и организация на

автомобилния транспорт
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1. Интелигентна система за управление на мобилни

индустриални обекти, Национален Иновационен Фонд

координатор доц. М. Маринов. 2005 – 2008;

2. Интелигентна система за управление на мобилни

индустриални обекти – ИСУ – МИО” договор с

Министерство на Финансите - ИАНМСП с р-л доц. д-р

М. Маринов, 2007-2010.

3. Договор по ФНИ ДО 02-47/10.12.2008, Безопасност и

ефективност на автомобилния транспорт, финансиран

от Министерството на образованието, младежта и

науката, р-л доц. М. Маринов, 2008-2009.

4. Система за квалификация и кариерно израстване на

преподавателите в Русенския университет „А. Кънчев“,

ОП РЧР 2007-2013, Р-л проф. В. Пенчева, 2012-2014;

НАЦИОНАЛНИ ПРОЕКТИ
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5. 'Подкрепа за развитие на научните кадри в областта на

инженерните научни изследвания и иновациите, ОП РЧР

2007-2013, Координатор проф. В. Пенчева; 2009-2011;

6. Усъвършенстване на системата за управление в

Русенския университет за осигуряване на прозрачност и

ефективност; Оперативна програма Развитие на

човешките ресурси, съфинансирана от Европейския

социален фонд, Зам. ръководител проф. В. Пенчева;

координатор доц. А. Асенов; 2013-2014.

7. Проекти по Фонд научни изследвания над 14 броя.

НАЦИОНАЛНИ ПРОЕКТИ
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1. Алтернативни превозни средства в пощенските услуги

(Green Post). Програма Интелигентна енергия за

Европа, 2008-2010, kоординатор проф. В. Пенчева;

2. Управление на пътищата в трансграничния регион

Гюргево - Русе –стратегия за успех", Програмата за

Трансгранично сътрудничество между Румъния и

България, 2008-2010, координатор: доц. М. Маринов;

3. Балтийско-Баканска мрежа за компетенции в

логистиката (B2B LOCO). Седма рамкова

програма, 2009-2011, kоординатор проф. В. Пенчева;

4. Хармонизиран вътрешноводен транспорт чрез

образование и информационни технологии (HINT).

Програма за Югоизточна Европа; 2012-2014,

координатор проф. В. Пенчева;

МЕЖДУНАРОДНИ ПРОЕКТИ
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5. Към интермодална транспортна мрежа чрез

иновативни изследователски групи в регионите

на организираната и конкурентоспособна

икономика (InTraRegio), Седма рамкова

програма, 2013-2015, доц. М. Маринов;

6. ОБУЧЕНИЕ ЗА УСТОЙЧИВО РАЗВИТИЕ, Програма

Еразъм, координатор проф. В. Пенчева 2012-2014.

МЕЖДУНАРОДНИ ПРОЕКТИ
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МАТЕРИАЛНА БАЗА - ЛАБОРАТОРИИ

5 корпус

14. Диагностика на автомобили;

34. Техническа експлоатация;

7 корпус

301. Транспортни технологии, превози и логистика;

11 корпус

209. Организация и управление на движението;

107. Мобилна лаборатория за изследване на безопасността и 

ефективността на автомобилното движение;

20 корпус

23. Комуникационна и осигурителна техника;

25. Безопасност на движението.

26. Транспортни системи и логистика.
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МАТЕРИАЛНА БАЗА - автомобили
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УЧЕБНИ ЗАЛИ, АПАРАТУРА И ОБОРУДВАНЕ

Компютърна учебна зала и симулатор за обработка на товари 

в жп терминал
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Провеждане на практически упражнения на 

студентите с диагностичното оборудване, 

автомобилите, симулаторите
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Провеждане на практически упражнения 

Упражнение за доставка на 

пратка с Дрон

Лаборатория по безопасност



По време на тестовия полет е забелязана рибарска лодка без

издигнат национален флаг, което е нарушение на разпорежданията

на пристанището.
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Провеждане на практически упражнения 

Работа с дигитален тахограф



Майсторско управление            Посещение в Морска                      Стаж в пристанище Изток 
на автомобил                                   администрация Русе                                            Русе

Майсторско управление            Посещение в РИС център Русе      Завод Грейт Уол, Ловеч                
на автомобил 
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ДОПЪЛНИТЕЛНИ МЕРОПРИЯТИЯ

1. ПРОВЕЖДАНЕ НА КУРС ПО “АВТОТЕХНИЧЕСКИ ЕКСПЕРТИЗИ” И

ПОДГОТВЯНЕ НА ЕКСПЕРТИЗИ.

Изследване на ПТП между автомобили и ПТП с пешеходци. Оценка на

автомобили и щети по тях за:

-РАЙОННИ, ОКРЪЖНИ, АПЕЛАТИВНИ СЪДИЛИЩА;

-ОКРЪЖНИ СЛЕДСТВЕНИ ОТДЕЛИ ПРИ ОКРЪЖНА ПРОКУРАТУРА;

-ОБЛАСТНИ ДИРЕКЦИИ НА МВР;

-ФИРМИ И ЧАСТНИ ЛИЦА.

2. УЧАСТИЕ В ЖУРИТА НА СПЕЦИАЛИЗИРАНИ НАУЧНИ СЪВЕТИ;

3. УЧАСТНИЯ В СПЕЦИАЛИЗИРАНИ КОМИСИИ КЪМ ОБЛАСТ И

ОБЩИНА РУСЕ;

4. ЕЖЕГОДНО ПРОВЕЖДАНЕ НА СЪСТЕЗАНИЕ СЪС СТУДЕНТИ ПО

«МАЙСТОРСКО УПРАВЛЕНИЕ НА АВТОМОБИЛ»;

5. ПОСЕЩЕНИЕ НА СТУДЕНТИ В ЗАВОД „ЛИТЕКС МОТОРС“ В

ГР. ЛОВЕЧ;
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ДОБРИ  ПРАКТИКИ
• СРЕЩИ В РАМКИТЕ НА ДНИ НА РАБОТОДАТЕЛИТЕ
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